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2 Allgemeines zum Webinterface

2.1 Woflr wird es verwendet

Das Webinterface ist eine Web-Ubersicht aller bestehenden Karten, welche vom
Roboter in die Cloud geladen werden. Es ermdglicht die erweiterte Anpassung
von bestehenden Karten, welche Uber die App zum Teil nicht méglich sind.
Insbesondere das modifizieren oder hinzufUgen von weiteren Linien oder die
Anpassung von Geschwindigkeit oder Fahrtrichtung des Roboters auf einzelnen
Linien.

INFO: Ersichtliche Sattelitenbilder sind keine verlasslichen Anhaltspunkte!
Es kann sein, dass lhre Aufgabe nicht exakt mit der Position auf dem
Sattelitenbild zusammenpasst — dies ist nicht weiter relevant.

2.2 Was kann ich mit dem Interface machen?

Das Interface bietet neben gangigen App-Funktionen folgende
Einstellungsmaoglichkeiten:

e Karten kopieren (fur sicheres bearbeiten)

e Grundlegende Einstellungen andern (Name, Feldgréile,

Markiergeschwindigkeit, Bewegungsgeschwindigkeit)

e Linienanpassung (Aktivieren/Deaktivieren, Lingenanpassung)

e Kalibration einzelner Punkte

e Segmentauswahl der zu markierenden Linien

e Einzelne Punke verschieben

e Ganzes Feld verschieben

e Feld drehen

e Geschwindigkeitsanpassung fur einzelne Linien

e Spezielle Einstellungen fur einzelne Linien (Markierrichtung, Markierseite)

2.3 Zugang zum Webinterface

Sie gelangen in das Webinterface Uber zwei Methoden:
1. Direkt in der App (nur Uber Tablet, nicht Uber Smartphone moglich) Gber
das Browser-lcon rechts unten am Hauptbildschirm

(N =1

@ >
Prepare Create Start Task
2. Oder Uber einen Browser auf PC uber die Adresse
www.turfmanagement.fidac.com
Der Login erfolgt Uber die von Ihnen angegebene E-Mail-Adresse der FID
Landscaping App. Fur das Webinterface bendtigt man kein Passwort, sondern
den Verifizierungscode, welcher beim Login angefordert werden muss und per
Mail gesendet wird.
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3 Funktionen im Detail

3.1 Startseite

Auf der Startseite sehen Sie alle vorhandenen Karten, die in der Cloud
gespeichert sind. Auch Karten, die direkt am Gerat geléscht wurden, bleiben in
der Cloud sichtbar, bis sie hier manuell entfernt werden.

Links im MenU kénnen Sie die Sprache auf Deutsch umstellen und die Karten
nach dem jeweiligen Gerat filtern.

Am oberen Rand haben Sie die Mdglichkeit, Uber die Seriennummer Karten
eines Gerats zu laden - das Gerat muss dafur online sein.

Neue Karten werden nach ihrer Erstellung automatisch vom Roboter in die
Cloud hochgeladen.

Zusatzlich konnen Sie Uber die Plattform auch manuell eine Karte erstellen (,Neu
hinzufugen"), sofern die erforderlichen Punkte zuvor vermessen wurden. Diese
Methode wird jedoch nicht empfohlen, da hier keine verlassliche Genauigkeit
gewahrleistet werden kann.

Fj F)Dynamics Abfrage Neu hinzufiigen

k NO sn id Aufgabenname Loc Type User from Etikett Ben  Aktion
kroetz@mowy.at
@ 1 FJDRLMO012540122FY 6903...  Ziersdorf_Training-trimmed V4E kroetz upload Aktion
Pfadplanung 2 FJDRLMO012540122FY 6903...  Benutzerdefiniertes FuBball V4E kroetz platf.. Aktion |.
8  LineMarker 3 FUDRLMO012540122FY ~ 6901...  Mowy_vor_Parkplatz Net kroetz platf. Aktion
RLMO1 .
4 FJDRLMO012540122FY 6901...  Ghost-2 Net kroetz platf. Aktion
RLMO2 -
5 FJDRLMO012560250FY 68fb.. Trainingsplatz Base upload Aktion
RM21({l85 3k)
6 FJDRLMO012540122FY 68f8.. Kreis V4E platf. Aktion |.
7 FJDRLMO012540122FY 68f8.. gerade Linie VAE platf. Aktion
8 FJDRLMO012540122FY 68e5.. Peuerbach Net upload Aktion
9 FJDRLMO012560250FY 68db...  Trainingsplatz-trimmed Base upload Aktion |.
Total 75 < 1 2 n 4 5 6 = 8 > Goto 3
www.mowy.at An den Weinrieden 5

eine Marke der AT - 3702, NiederruBBbach
. L & L Lenksysteme GmbH Version Nov. 2025 | Seite 5/14



Mowy.

Uber den hellblauen Button auf der rechten Seite (,Aktion*) 6ffnen Sich diverse
Einstellungen fur die einzelne Karte.

med VAE kroetz upload

Loschen Bearbeiten Andern clone Senden Simulator Re Mark Points

3.2 Kartenaktionen

e Loschen: Loscht die Karte aus der Cloud - die Karte kann nicht wieder
hergestellt werden!

e Bearbeiten: Spezielle Anpassungen der Karte wie z.B. einzelne Linien
aktivieren oder deaktivieren, Geschwindigkeiten anpassen (auch fur
einzelne Linien), Auswahl von einzelnen Segmenten, etc.

e Andern: Name der Karte andern, Seriennummer des Gerates andern,
Feldlayout andern

e Clone: Karte in der Cloud kopieren um Anderungen vorzunehmen ohne
die bestehende Karte zu andern. Dies ist immer empfehlenswert bei den
ersten Versuchen!

e Senden: Karte an Gerat senden

e Simulator: Online-Vorschau der Markierung und der Ablaufe

¢ Re-Mark Points: Punkte der Karte neu definieren

Da der relevanteste Punkt hier lediglich ,Bearbeiten” ist und man hier die
meisten Einstellungen, sowie die Ubertragung an das Gerat auch durchfihren
kann, beschaftigt sich diese Anleitung vorwiegend mit diesem Punkt.

4 Bestehende Karte bearbeiten

Finden Sie in der Ubersicht die zuvor angelegte Karte und klicken Sie auf den
hellblauen ,Aktion“-Button — wahlen Sie hier ,,Bearbeiten”. Sollten Sie
sicherheitshalber ein Backup der Karte machen wollen, nutzen Sie vorher den
Button ,Clone” und erstellen Sie eine Kopie der Karte. Hier kbnnen Sie der neuen
Version direkt einen Namen geben.

med V4E kroetz upload E

Loschen Bearbeiten Andern clone Senden Simulator Re Mark Points

Nach dem Klick auf Bearbeiten 6ffnet sich die Karte mit den ersten
Grundinformationen.
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Hier ist die Karte, im zuletzt abgespeicherten Zustand ersichtlich. Auf der
rechten Seite sehen Sie grundlegende Informationen wie Aufgabenname,
Seriennummer des Gerates auf welchem die Karte verwendet wird, die GroRe
des Feldes, sowie Markier- und Bewegungsgeschwindigkeit.

4.1 Grundinformationen

Sie kdnnen hier den Namen der Karte andern, das Karte auf ein anderes Gerat
Ubertragen (sofern mehr Gerate in Verwendung sind), die MaB3e aufgrund der
FeldgrofB3e direkt anpassen, sowie die allgemeine Markiergeschwindigkeit und
die Bewegungsgeschwindigkeit ohne Markierung anpassen.

Diese Einstellungen sind Allgemein und gelten grundsatzlich fur die komplette
Aufgabe.

Nach Anderung von Daten, immer ganz unten auf ,Apply* tippen um die
Anderungen direkt im Editor zu Gbernehmen.

Sind Sie mit der Bearbeitung fertig, tippen Sie am oberen Bildrand auf
~Speichern” und anschlieBend auf ,Send“ um die modifizierte (oder neue Karte)
an das Gerat zu senden.

Das Gerat sollte hierzu online sein. Die Synchronisierung der Karten erfolgt in
Echtzeit und ist am Smartphone oder Tablet ersichtlich.

@ aAr A & Q ‘.I., ) 3) : oo Speichern X

| Grundinformationen

Aufgabenname

Wallerseeeee

Gerateserialnummer

FJDRLMO012540122FY

Field Size

v

Drawing Speed

2km/h

Transition speed
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Uber die Linienanpassung kénnen einzelne Linien aktiviert oder deaktiviert
werden, sowie die Lange einzelner Linien kontrolliert oder verandert werden.

4.2 Linienanpassung

So kann man hier zum Beispiel die Spieldistanzlinie an den Seitenaus-Linien
aktivieren und deren lange auf 40 Zentimeter andern. Zusatzlich kdnnte man
hier zum Beispiel den Abstand der Linie zu AuBBenlinie auch vergrofB3ern.

Oder man deaktiviert einzelne Linien, da diese fur ein Trainingsfeld nicht
bendtigt werden (z.B. den Mittelkreis oder die Viertelkreise bei den Eckfahnen).
Dies kann ich einfach Uber den Schieberegler erledigen.

Anderungen werden live in der Karte angezeigt.

Nach Anderung von Daten, immer ganz unten auf ,Andern“ tippen um die
Daten zu sichern.

Sind Sie mit der Bearbeitung fertig, tippen Sie am oberen Bildrand auf
~Speichern” und anschlieBend auf ,Send“ um die modifizierte (oder neue Karte)
an das Gerat zu senden.

Das Gerat sollte hierzu online sein. Die Synchronisierung der Karten erfolgt in
Echtzeit und ist am Smartphone oder Tablet ersichtlich.

BYA L+ S - = -

Linienanpassung(M)

Draw All Skip All

Don't draw () Goal Line
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4.3 Kalibration

Uber diesen Punkt kdnnen Karten anhand von Referenzpunkten neu kalibriert
werden. Dieser Punkt ist noch in Entwicklung und nicht fUr den normalen
Gebrauch relevant.

BrAE0+ans - B3 Kl -

4.4 Segmentauswahl

Uber die Segmentauswahl kénnen Sie gezielt einzelne Bereiche auswahlen flr
die Markierung.

Dies ist nutzlich, wenn zum Beispiel eine gewisse Linie nicht ordentlich markiert
wurde, oder nicht mehr ausreichend sichtbar ist.

Uber die Segmentauswahl legen Sie die zu markierenden Bereiche fest, wie hier
zum Beispiel nur die 5er und 16er Linie. Entweder Uber den Schieberegler, oder
Uber die Eingabefelder kann der Bereich angepasst werden.

Ist die Auswahl getroffen, wird Uber ,,Apply" bestatigt und kann anschlieBend
oben gespeichert und an das Gerat gesendet werden.

Achtung: Die Karte bleibt nun so in diesem Zustand und es wird immer nur
dieser Bereich markiert.

Um dies zurUckzusetzen, gehen Sie wieder in diese Karteneinstellung und
betatigen Sie den ,Reset”-Button unten um alle Segmente wieder aktiv zu
haben.

Sind Sie mit der Bearbeitung fertig, tippen Sie am oberen Bildrand auf
~Speichern” und anschlieBend auf ,Send“ um die modifizierte (oder neue Karte)
an das Gerat zu senden.

Das Gerat sollte hierzu online sein. Die Synchronisierung der Karten erfolgt in
Echtzeit und ist am Smartphone oder Tablet ersichtlich.

B AEO+ans - [ srocen [ oo IR
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Uber diesen Menupunkt kénnen einzelne Punkte in alle Richtungen verschoben
werden. Hat man beim einmessen zum Beispiel den Eckpunkt nicht genau
getroffen, kann man diesen hier um die gewlnschte Distanz in jede Richtung
justieren.

4.5 Punktverschiebung

Hierzu wird der gewlnschte Punkt angetippt und Uber die Einstellungen rechts
der Winkel, sowie die Distanz eingegeben, in welche der Punkt verandert
werden soll.

Nach Eingabe der Daten, mussen Sie einmal auf ,Move” tippen um den Punkt zu
verschieben. AnschlieBend auf,Set Coordinate” um den Punkt GPS-Technisch in
der Karte zu vermerken.

In diesem Beispiel bringen wir den Eckpunkt um 4 Zentimeter weiter nach
aufen.

Sind Sie mit der Bearbeitung fertig, tippen Sie am oberen Bildrand auf
~Speichern” und anschlieBend auf ,Send“ um die modifizierte (oder neue Karte)
an das Gerat zu senden.

Das Gerat sollte hierzu online sein. Die Synchronisierung der Karten erfolgt in
Echtzeit und ist am Smartphone oder Tablet ersichtlich.

BvAs@+ oS - o J e I

Moving point

move degree

move distance(M)

0.04 +

coordinate

13.185509517788887,47.90655073

Set Coordinate
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Uber diesen Menupunkt kann eine komplette Aufgabe verschoben werden.
Hierzu wahlen Sie die gewunschte Richtung in welche verschoben werden soll
und geben die Distanz ein, um wieviel die Aufgabe verschoben werden soll.

4.6 Komplette Aufgabe verschieben

Dies ist fUr komplette Spielfelder eher unrelevant, macht aber insbesondere Sinn
bei Trainingsformen oder einzelnen Linien, um die Rasenflache auf gewissen
Stellen zu schonen. (z.B. ein Viereck am Trainingsplatz, welches jedes Mal um 10
Meter verschoben wird).

Nach Eingabe der Daten, tippen Sie auf ,Move* um die Anderung visuell zu
Ubernehmen, anschlieBend auf ,Apply“ um die Anderungen zu Ubernehmen.

Sind Sie mit der Bearbeitung fertig, tippen Sie am oberen Bildrand auf
~Speichern” und anschlieBend auf ,Send“ um die modifizierte (oder neue Karte)
an das Gerat zu senden.

Das Gerat sollte hierzu online sein. Die Synchronisierung der Karten erfolgt in
Echtzeit und ist am Smartphone oder Tablet ersichtlich.

Br A& Faas - ESl N -

Moving field

Move Degree

Move Distance(M)

Apply

0 I
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4.7 Aufgabe drehen

Ahnlich wie bei dem , Aufgabe verschieben* Punkt, kann man Uber diesen Punkt
Aufgaben drehen.

Hierzu den Winkel auswéahlen, und ,,Apply* tippen um Anderungen zu
ubernehmen.

Sind Sie mit der Bearbeitung fertig, tippen Sie am oberen Bildrand auf
~Speichern” und anschlieBend auf ,Send“ um die modifizierte (oder neue Karte)
an das Gerat zu senden.

Das Gerat sollte hierzu online sein. Die Synchronisierung der Karten erfolgt in
Echtzeit und ist am Smartphone oder Tablet ersichtlich.

BorAsos@os - [ srecen Jso RS

Moving field

Rotate Degree
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4.8 Geschwindigkeitseinstellung / AntiSlip fur einzelne Linien

Uber diese Einstellung kann fur einzelne Linien eine eigene Geschwindigkeit
gesetzt werden. Diese Option kann fur mehrere Zwecke genutzt werden.

e Starke Unebenheiten: Verringerte Geschwindigkeit lasst dem Roboter
mehr Raum diese Unebenheiten auszugleichen

e Feuchte Untergrunde: Eventueller feuchter, schlammiger oder loser
Untergrund kann mit geringerer Geschwindigkeit ausgeglichen werden.

e Etwaige Signalschwachen: Baume, Tribunen oder sonstige Stérquellen,
welche den Roboter storen, kdnnen durch geringere Geschwindigkeit
besser ausgeglichen werden.

¢ Rasenmuster: Entsteht durch das Mahen ein starkes Rasenmuster, kann es
sein, dass der Roboter die Richtung des Rasens aufnimmt. Auch hier kann
mit geringerer Geschwindigkeit gegengewirkt werden.

Hierzu entweder die gewulnschte Linie antippen um in die Einstellung zu
kommen oder Uber die rechte Leiste die Einstellung direkt bei der Linie treffen.
Eine Aktivierung Uberschreibt die Grundeinstellung der Geschwindigkeit.

Ist eine Linie nicht aktiviert (rot), wird mit den Standardeinstellungen gearbeitet.

Uber ,Reset” werden alle Werte zurickgesetzt und die gesamte Aufgabe auf
Standard gefahren.

Sind Sie mit der Bearbeitung fertig, tippen Sie am oberen Bildrand auf
~Speichern” und anschlieBend auf ,Send“ um die modifizierte (oder neue Karte)
an das Gerat zu senden.

Das Gerat sollte hierzu online sein. Die Synchronisierung der Karten erfolgt in
Echtzeit und ist am Smartphone oder Tablet ersichtlich.

o @ s - [owen | o[RS

Speed(km/h)/AntiSlip
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Uber diesen Punkt kann man spezielle Einstellungen fur einzelne Linie zusatzlich
treffen: Fahrtrichtung in welcher markiert werden soll, von wo aus der Roboter
markieren soll oder auch eine Verwendung eines Lasers ist moglich.

4.9 Linieneinstellungen

Im Detail:
e Zeichenrichtung: Fahrt der Roboter vorwarts (normal) oder rickwarts
¢ \Von der Mitte zeichnen: Lasst den Roboter auf der anderen Seite der Linie
fahren
e Laser: optionales Laser-Zubehor-Kit (nur fur PRO Modell) fur Linien ohne
GPS

Hierzu entweder die gewulnschte Linie antippen um in die Einstellung zu
kommen oder Uber die rechte Leiste die Einstellung direkt bei der Linie treffen.

BvA&s0o+e0E - =1 K -
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